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cao 2404 X} oF 0 Xt - 2404 X} kO X} -
msot | w2 |mg w2z | T | By | B2 | @y | ©a -
[Q] [R]
(V] [A] (vl | [A] v [A] [V] [A]

TB-AN132 100 6.9 15| 1.0 145 200 3.4 30| 0.5 58.1

TB-AN160 100 | 10.7 151 1.6 93| 200 5.4 30| 0.8 37.1

TB-AN180 | 100 | 9.4 15| 1.4]10.6| 200| 4.7 30| 0.7 42.6

TB-AN200 | 100 | 15.8| 15| 24| 6.3| 200| 7.9 30| 1.2 252

TB-AN225 | 100 | 15.8| 15| 24| 6.3| 200| 7.9 30| 1.2 252

TB-AN250 | 100 | 14.7| 15| 22| 6.8 200| 7.4 30| 1.1 271

TB-AN280 | 100 | 23.5| 15| 3.5| 4.3| 200| 11.8 30| 1.8 17.0

TB-AN315 | 100 | 25.6| 15| 3.8| 3.9| 200| 12.7 30| 1.9 157

TB-AN355 | 100 | 37.0| 15| 5.6| 2.7 200| 18.3 30| 2.8| 10.9

TB-AN400 | 100 | 33.3| 15| 5.0 3.0 200| 16.7 30| 2.5 12.0

TB-ANb27 | 100 | 34.7| 15| 52| 29| 200| 17.4 30| 26| 11.5

TB-DN178 | 110| 7.6 15| 1.0| 14.5| 220 | 3.8 30| 0.5 58.1

TB-DN213 | 110 | 17.4| 15| 2.4| 6.3 220| 8.7 30| 1.2 252

TB-DN250 | 110 | 25.6| 15| 3.5| 4.3| 220 | 12.9 30| 1.8 17.0

TB-DN308 | 110| 28.2| 15| 3.8| 3.9| 220 | 14.0 30| 1.9| 157

TB-DN336 | 110 | 40.7 15| 56| 2.7 220 | 20.2 30| 2.8 10.9

TB-DN403 | 110 | 36.7 151 5.0 3.0 220 | 18.3 30| 2.5 12.0

# TB-AN52782 20| Sa0|30s = MES N8 = 9
20K AIES 2012 SH A0 Dt THGHAIDI HHE
(= &0 ® MBo Y2 0.2E~0.5%)

HANMI TECHWIN CQ., LTD. 14



